




Le métier du contrôle SOL



Les outils actuels du contrôle SOL



Le projet MoTa

• Modern Taxiing
• Saisie simplifiée
• Informations centralisées
• Aides au contrôle



Les nouveaux horizons

• Taxis automatisés
• Initiative mixte
• Partage d’autorité



L’utilisateur au centre du projet

• L’IHM est le point d’entrée indispensable: MoTa sera 
une interface faisant cohabiter l’opérateur humain et 
des automates

• Développement itératif avec les utilisateurs dans la 
boucle au plus tôt

• Evaluation Facteurs Humains de la solution tout au long 
du projet



Les partenaires

• ENAC : Plateforme de simulation et conception de l’interface.

• ISAE : Evaluation fonctionnelle de l’outil, scénario de 
simulation.

• EADS IW : Modélisation par un système multi‐agents des 
taxibots autonomes.

• Airbus : Modélisation des avions, évaluation économique de 
la solution.

Projet financé par SESAR dans le Work package E


